Connexion du robot mBot a 'ordinateur :

Cette opération sera a effectuer a chaque fois que vous voudrez programmer votre robot pour le tester sans le mettre sur
la carte :

/robot-kits/mbot/downloading-mblock-installing - drivers-and-connecting/
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1. Connecter le robot avec le cable
USB sur un port USB de l'ordinateur
2. Allumer le robot
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par port série (COM)
par Bluetooth
par WiFi (2, 4GHz)
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Mettre a jour le microprogramme
Réinitialiser le programme par défaut
Set FirmWare Mode

Vaoir les fichiers source

Installer les pilotes Arduino
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Lancer mBlock
Aller dans le menu Connecter — par port série (COM)
- COMX (X étant normalement le dernier numéro de
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| B 5. Une fois connecté avec succes, la barre de titre vous
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6. Vérifier dans le menu Choix de la carte que la carte
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mCore du mBot soit bien sélectionnée
7. Vous éte{ préts a téléverser et/ou a programmer
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Arduine Uno

Arduine Leonardo
Arduino Nano ( mega328 )
Arduino Mega 1280
Arduino Mega 2560

Makeblock
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mBot Ranger (Auriga)
Ultirmate 2.0 (Mega Pi)
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